0 | | | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 9
I Rt pm o e PE . 130
i i |
| 1F1 A4 1F2 A -4-- |
! 1A ! C1A !
| | |
i | 1 |3 |5 |
i i 2K1 4 i
i | /2.1 2 (4 |6 |
| | |
! | Ll ol |
[ 9230 YPE To LYY YPLE Y ¢
2 |4 | 3820%20 38‘?0320 38‘?0320 PE
1QLA N\ |
s s | 1G1 1G2
: Netzteil NTO1-72/450
: 24VDC/1A 72V/450W
i
!
| PGND PWR+ TEMP TEMP
| Lov Lr2av ] 1 J
|
L
T T T m Templ
i Temp2
72L+
X1 .92 5% <¥PE X2 0241 Q24L+ L /3.0
"~ /3.0
24+ 2.0
AL 0
Datum 118994 Anschlussbeispiel ANTRIEBSTECHNIK U. ® Kunde JA?
Bearb. | Heil LinMot - Contrpoller JUNG automaTionGmBH D
Gepr. B1100-PP-HC/XC Projektnummer : 0252 Blatt 1
Zust. | Anderung Datum Name Norm Urspr. E|rs.f Zeichnungsnummer: 02520130 von 3 BI.




0 | 1 2 | 3 | 4 5 | 7 9
1.9 24L+ 24L+ /3.0
_ 21
Not-Aus 2S1 ¢~/
22
Al
2K1[C ]
kw [P
1.9 24L- 241 - /3.0
ns .4
/1.5 T+
ns fig
2122
Datum |18.09.14 ) A ® Kunde : 2
Bearb - Anschlussbeispiel ANTRIEBSTECHNIK U. JA
earb. | Heil LinMot - Controller JUNG automaTtion GmeH
Gepr. B1100-PP-HC/XC Projektnummer : 0252 Blatt 2
Zust. | Anderung Datum Name Norm Urspr. E|rs.f Zeichnungsnummer: 02520130 von 3 BI.




bk

4 N 0 ¢

‘sod ul
‘sod ul
‘sod ul
‘sod uj
pa2woH
aoaa3 /
r "sod
€ 'sod
< 'sSod
T 'sod

2woH

uo yYsums

Zi 1‘]? 2 J 12\? 25T 13T

1

2

9

21

241 -

2.9

241+

2.9

X14T; TyuTo TisTs Ty W7 & sk To ¥ Jod

x8 T

HE=—

X7

72L-

/1.9

72L+

/1.9

—

/1.9

aNo

Danve+

NAOT "0 u| Boreuwvw

9 1INnO Bi1a
S 1InoO Bia
+ 1INno Bia
€ 1Ino Bia
Z 1ino Bia
T Ino Bia
o ul Bia
S ul Bia
+ ul Bia
€ ul Bia
z ul B6ia
T ul Bia

daNo

NVYO/s8vsd

NVYO/s8vsd

aNo
Xd cee-sd

X1 cge-sd

3A1

B1100-PP-HC/XC

P
o
wayoss VwIO
%0
-z oseud
+zZ o9seyd MIO
N
-T aseyd WIO

-]
+T @seyd H_Inm_u
x

EleloPins
anov

-z IsvHd G
-T AsvH4 9
NI dnW3L
NIS o6

Vv NS+,

+2 ISVH 9

+T ASVHd llam.
X

Blatt 3

BI.

von 3

Kunde :

JA?

Projektnummer :

0252

02520130

Zeichnungsnummer :

ANTRIEBSTECHNIK U. ®
JUNG AUTOMATION GMBH

—

—

—

—

-

Anschlussbeispiel
LinMot - Controller

B1100-PP-HC/XC

rs.f

Urspr.

Heil

Datum |18.09.14

Bearb.

Gepr.

Norm

3M1

Anderung Datum Nafne

Zust.




