0 | 2 | 3 4 | 5 | 6 | 7 9
r————— == I St —_—— —T———————————————————————EE—> /3.0
| | |
! ! 13 !

! | 2K1 !
[ [ 21 |14 [
! ! !
! ! !
| | |
- L[] 1F2 -
! I D 1A2A |
! A ! !
|
i J |
! Y230 YPE VYo Y v
1 3 | 220V 240V PE N
: 230V
1Q1 \----1 ! 1G1
2 4| 1G2
[ Netzteil
! 24V DC/ 1A Netzteil
: 24 -72V DC
i
!
! PGND PWR+ TEMP TEMH
| Lov Lraav 1 1 1 1
!
!
T Templ_ | g
| Temp2 /) g
L1 N PE
24-72L+
X1¢ P <¥ X2 Q24L- Q24L+ /3.0
2472L- 150
24L+ 2.0
24L- | o
Datum |04.12.14 ) A ® Kunde : 2
b - Anschlussbeispiel ANTRIEBSTECHNIK U. JA
Bearb. | Heil El11xx-yy - Controller JUNG automaTtion ameH 2
Gepr. FTO1l-xxXxx Drehmodul Projektnummer : 0462 Blatt 1
Zust. | Anderung Datum Name Norm Urspr. E|rs.f Zeichnungsnummer: 04620090 von 3 BI.




/1.9

241+

241+

Not-Aus

/1.9

241 -

2S1 ¢~7

21

22

Al

2K1C 1

A2

241

/1.5

31,032
43 a4

/3.0

/3.0

Datum

04.12.14

Bearb.

Heil

Zust.

Patum Nal

Anderung I

ne

Gepr.
Norm

Anschlussbeispiel
El1xx-yy - Controller
FTO1l-xXxx Drehmodul

JUNG

ANTRIEBSTECHNIK U. ®
AUTOMATION GMBH

Urspr. Brs.f

Kunde :

JA?

Projektnummer :

0462

Blatt 2

Zeichnungsnummer:

04620090

von 3

BI.




241 -

2.9

241+

2.9

24-721 -

/1.9

24-72L+

/1.9

—

/1.9

o

o

o

0

0

0

0

0

0

By da snauoad

aNo

Xd cge-sd

X1 cge-sd

a|geanbyuoD

a|geanbyuodD

a|geanbyuodD
a|geanbyuodD
a|geanbyuoD
a|geanbyuodD
a|geanbyuodD
a|geanbyuodD

a|geanbyuodD

Sanve+

aNnsa

ANSDd

+d/Md

+dd

3A1

E11xx-yy

a19euxm asbeljon Nasjes

P

o

Q
wiiyos N0

x
-2 aseyd ZIO

s
+zZ o9seyd n.n_IO
-T aseyd WIO

=]
+T @seyd H_I?A_u
x

EleloPins
anov

-z IsvHd G
-T AsvH4 9
NI 3L~
NIS o6

Vv NS+,

+2 ISVH 9

+T ASVHd lﬂun.
X

Blatt 3

BI.

von 3

Kunde :

JA?

Projektnummer :

0462

04620090

Zeichnungsnummer :

ANTRIEBSTECHNIK U. ®
JUNG AUTOMATION GMBH

—

—

—

—

-

®

(=

piel
- Controller

Anschlussbeis

El11XxXX

Drehmodul
rs.f

Yy
XXX X

FTO1

Urspr.

Heil

Datum |04.12.14

Bearb.
Gepr.

Norm

FTOL1-xxxx
)

Anderung Datum Nafne

Zust.




